A PRIPOJTE VYSTUP RYCHLA REFERENCNI PRIRUCKA
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SESTAVA 3 LOKALIZACNICH
KOLIKOU, JAK INDIKUJI $IPKY

v

Odstraiite ochranny kryt spojky.

v

Drzte prislusenstvi za externi ram a dejte jej do motoru.

v

Vizualné spojte 3 lokalizacni koliky a 2 stabilizacni koliky.

Jemné vtlaéte pfisluSenstvi do motoru. Nechte 3 lokaliza¢ni koliky a dva stabilizaéni
koliky spojené na svych respektive pozicich.

SESTAVA 2 STABILIZACNICH
KOLIKO0, JAK INDIKUJi 3IPKY

POUZIJTE JEMNY HORIZONTALNI
TLAK S OTEVRENOU PLOCHOU DLANE,
JAK INDIKUJI SIPKY A UZAMKNETE

NE... NEPOUZIVEJTE DIAGONALNI, DOLU
SMERUJICI TLAK, JAK INDIKUJI SIPKY.
VELICE POSKODITE EVO-SYSTEM!

Je velmi diilezité, aby bylo pFislusenstvi dané do své pozice piresné podél hiidele
lokalizaénich kolika (univerzalni spojka) a stabiliza¢nich kolikd v ramu.

Budte jemni a trpélivi, spojka je pfesné konstruovana a neni potieba
zadné vétsi sily pro pripojeni prislusenstvi.

Jemné spojte motor a prislusenstvi, dokud neuslysite “kliknuti”.
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*Obecné obrdzky pro zobrazeni funkce Evo-System.
Motor a vykon se mize lisit dle mista trhu.

A ANSCHLUSS DES MOTORS KURZANLEITUNG

3 ARRETIERSTIFTE AUSRICHTEN.
SIEHE PFEILE

v

Entfernen Sie Kupplungsschutzabdeckungen.

v

Greifen Sie das Zubehorteil am AuBenrahmen an und fiihren Sie es an die Maschine heran.

v

Richten Sie die 3 Fixierstifte und die 2 hinteren Stabilisierungsstifte visuell aus.

Schieben Sie das Zubehdarteil vorsichtig in die Maschine. Richten Sie die 3 Fixierstifte
und die beiden Stabilisierungsstifte vorsichtig auf die jeweiligen Montagepositionen aus.

2 ANSTELLSTIFTE (RUCKSEITE)
AUSRICHTEN. SIEHE PFEILE

Es ist sehr wichtig, dass das Zubehor exakt entlang der Achse der Fixierbuchsen
(in der Uni-Kupplung) und der Stabilisierungsbuchsen im geklappten Anbaurah
eingepasst wird.

Seien Sie vorsichtig und geduldig - die Kupplung ist prazisionsgefertigt, so dass das
Zubehor ohne groBeren Kraftaufwand angeschlossen werden kann.

MIT OFFENER HAND SANFTEN
HORIZONTALEN DRUCK AUSUBEN
(SIEHE PFEILE), BIS GERAT EINRASTET

ACHTUNG: UBEN SIE KEINEN STARKEN
SCHRAGDRUCK IN ABWARTSRICHTUNG
(SIEHE PFEIL) AUS. DIES KONNTE DAS
EVO-SYSTEM BESCHADIGEN!

Schieben Sie das Zubehér in die Maschine, bis Sie ein Klicken horen.

*Um die Funktic

werden Bilder verwendet.

litét des Evo-Syst
Motor-und Leistungsdaten kénnen je nach Bestimmungsmarkt abweichen.

A SALIDA DE CONEXION GUIA DE REFERENCIA RAPIDA

n ALINEE LOS 3 PASADORES DE

POSICIONAMIENTO, COMO INDICAN
LAS FLECHAS

'

Quite las cubiertas protectoras de acoplamiento.

v

Agarre el accesorio por su bastidor externo y llévelo hasta el motor.

v

Alinee visual elos3p es de

estabilizacion traseros.

es de posici

itoylos2p

Empuje suavemente el accesorio para introducirlo en el motor. Mantenga los 3 pasadores

ALINEE LOS 2 PASADORES
ESTABILIZADORES TRASEROS,
COMO INDICAN LAS FLECHAS

B APLIQUE UNA LIGERA PRESION

HORIZONTAL CON LA PALMA DE
LA MANO, COMO INDICAN LAS
FLECHAS Y BLOQUEE

NO: APLIQUE UNA FUERTE PRESION
DIAGONAL HACIA ABAJO, COMO INDICAN
LAS FLECHAS, YA QUE PODRIA DANAR EL
EVO-SYSTEM.

e posici 1ito y los es de estabilizacion alineados con sus respectivas
dep ylos 2y de estabil I d pect
posiciones de acoplamiento.

Es muy importante que el accesorio se coloque en su posicion, justo a lo largo del eje
de las tomas de posicionamiento (en el uniacoplamiento) y las tomas de estabilizacion
en el bastidor de montaje instalado.

Haga movimientos suaves y sea paciente, el acop o esta disefad
con precision y no es necesario aplicar mucha fuerza para conectar los accesorios.

Empuje firmemente el motor y el accesorio a la vez hasta que escuche el “clic”
de acoplamiento.

*Las imd

ilustran las del Evo-Syste

g
Elmotor y las salidas pueden variar seguin el mercado de destino.

& CONNECTEZ LA SORTIE GUIDE DE REFERENCE RAPIDE

v" Enlevez les couvercles de protection de I'accouplement.
ALIGNEZ 3 BROCHES DE FIXATION,
COMME INDIQUE PAR LES FLECHES . .
v" Tenez l'accessoire par son cadre externe et proposez-le au moteur.
v" Alignez visuellement les 3 broches de fixation et les 2 broches de stabilisation arriére.
v' Poussez doucement l'accessoire dans le moteur. Maintenez I'alignement des 3 broches
de fixation et des 2 broches de stabilisation avec leur position d’amarrage respectif.
ALIGNEZ 2 BROCHES DE STABILISATION v Il estimportant de guider I'accessoire en position précisément le long de I'axe des prises
ARRIERE, COMME INDIQUE PAR . P . e
LES FLECHES de fixation (dans I'Uni-accouplement) et des prises de stabilisation dans le cadre de
montage déployé.
v' Soyez doux et patient, I'accouplement est issu d’ingénierie de précision
et une grande force n'est pas requise pour connecter les accessoires.
V" Poussez fermement le moteur et I'accessoire jusqu’a ce que vous entendiez le

EXERCEZ UNE PRESSION HORIZONTALE
MODEREE AVEC LA PAUME DE VOTRE
MAIN, COMME INDIQUE PAR LA FLECHE
ET SECURISEZ EN POSITION

EXERCER UNE FORTE PRESSION OBLIQUE
VERS LE BAS COMME INDIQUE PAR LA
FLECHE. CELA POURRAIT ENDOMMAGER
LEVO-SYSTEM!

clic d’amarrage.
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*Images génériques utilisées pour illustrer les fonctions de I'Evo-System.
Le moteur et les sorties peuvent étre différents selon le marché de destination.

A TILSLUT UDGANG LYNVEJLEDNING

LINJEF@R 3 LOKALISERINGSBEN,
SOM ANGIVET AF PILENE

bli hock 1 A-al

v Fjern k g yt lerne.

v" Hold tilbehgret i dets ydre ramme og hold det op til motoren.

v’ Linjefer visuelt de 3 positioneringsben og de 2 bagerste stabiliseringsben.

v Skub forsigtigt tilbehgret ind i motoren. Hold de 3 positioneringsben og de 2
stabiliseringsben linjefort med deres respektive docking-positioner.

LINJEF@R 2 BAGERSTE STABILISATORBEN,
SOM ANGIVET AF PILENE

V' Det er meget vigtigt, at tilbehoret fores nejagtigt i position langs aksen af
lokaliseringsstikkene (i Uni-koblingen) og stabiliseringssoklerne i den

dfolded.

ingst

v Veer blid og tadlmodig, koblingen er konstrueret praecist og det er ikke ngdvendigt
atar de stor kraft for at tilslutte tilbehgret.

PAF@R ET BLIDT VANDRET TRYK MED
HANDFLADEN, SOM ANGIVET AF
PILEN OG LAS FAST

DU MA IKKE... ANVENDE ET HARDT
DIAGONALT NEDADGAENDE TRYK
SOM ANGIVET AF PILEN. DETTE
KAN BESKADIGE EVO-SYSTEMET!

v" Skub motoren og tilbehgret sammen indtil dockingens “klik” hores.

*Generiske billeder vises for at il Ey
Motor og kan variere igt af

& AMOAOZH ZYNAEXHZ ZYNTOMEX OAHTIEZ XPHIHZX EL

EYOYTPAMMIZTE TOYZ 3 NMIPOYZ,
OnQz AEIXNOYN TATOZA

EYOYTPAMMIZTE TIZ 2 NIZQ BIAEX
ZTAGEPOIMOIHZHE, ONQZ AEINXOYN
TATOZA

MIEZTE AMAAA KAI OPIZONTIA ME
ANOIXTH KAI EMIMEAH NAAAMH,
OnNQz AEIXNEITO TOZ0 KAI KAEIAQXTE

MHN... MIEZETE ME AYNAMH KAGETA
KAI AIAFQNIA ONQZ AEIXNEI TO TOZO.
KANONTAZ TO AYTO MIMOPEI NA
MPOKAAEXEI ZHMIA EVO-SYSTEM!

v AQAIPECTE TA MPOOTATEVTIKA KaAUppata tng ouleuéng.

v Kpateiote 1o afeoovdp amé 1o e§wTePIKO Tou MAAic1o Kat BaATe To 6Tov KivnTipa.

v EuBuypappioTe Toug 3 mPoug Kat TIG 2 MOIVEG TEPOVEC ACPAAEiag.

v’ Impwéte amald o afeooudp péca otn pnxavi. Kpatiote Toug 3 mipoug Kat Tig 590
MEPOVEC aoPaleiag EVOUYPAUHIGHEVOUG KAt EUOVYPANMIGHEVEG HE TIC AVTIOTOIXEG TOUG
Béoe1g oUvSeonc.

v Eivat moAU onpavtiko va odnynoete To aecoudp oTh B£0n Tou akpIBWG Katd pijkog Tov afova
Twv mipwv (6To oUVSeopo giboug Uni-coupling) kat Twv umodoxwv ctabepomnoinong oto
Mt opevo MAaicto ZraBepomnoi

v" Na gioTe amaloi Kat UTTOROVETIKOI, N 6UTeVEN givan oXeS1aopuévn pe akpifeta kat Sev
Xperalerar peyain Svvapn ya va Ta af; ap

v Inpwéte otabepd Tov KivnTipa Kat To a§ecovdp padi péxpt va akouoTei To “KAIK”
¢ ouvdeong.

*Ta okitoa

ouv Tn Py nTa Tou Evo-Syste

Kat ot ToU pmopei va S

Aoya pe Tov 5 THG ayopdc.

& KYTKE TEHO PIKAVIITEOPAS

n LINJAA 3 KOHDISTUSTAPPIA

NUOLIEN MUKAAN

v Irrota liitdnnén suojukset.

v Pitele lisdvarustetta ulkoisesta rungosta ja sovita se moottoriin.

v Linjaa silmévaraisesti 3 kohdistustappia ja 2 takavakautustappia.

v" Tyénna lisdvaruste varovasti moottoriin kiinni. Pida 3 kohdistustappia
ja 2 vakautustappia vastaaviin kytkeytymiskohtiinsa linjattuina.

LINJAA 2 TAKAVAKAUTUSTAPPIA
NUOLIEN MUKAAN

TYONNA VAROVASTI VAAKASUORAAN
AVOIMELLA KAMMENELLA NUOLIEN
MUKAAN JA LUKITSE PAIKALLEEN

ALA... PAINA VOIMAKKAASTI ALASPAIN
NUOLEN OSOITTAMAAN SUUNTAAN.
SE VOI VAHINGOITTAA EVO-SYSTEMIA!

n s 1 kohd

v" On hyvin térkea3, ettd lisdvaruste ohjataan paik a 1 i pesien
(Uni-coupling-liitdnnéssa) ja kdyttoonotetussa asennusrungossa olevien
S Lo S

ak
v p 1

I 4
suur 1

v" Ole varovainen ja karsivallinen, sillé liitanta on tarkkuusvalmistettu eika lisdvarusteiden
kytkenta edellytd suurta voimaa.

V' Paina moottori ja lisdvaruste lujasti yhteen, kunnes liitdnta naksahtaa.

mukaan.

& CONNECT OUTPUT QUICK REFERENCE GUIDE

n LINE-UP 3 LOCATING PINS,

AS ARROWS INDICATE

v R the coupling protection covers.

V" Hold the accessory by its external frame and offer it up to the engine.

V" Visually align the 3 locating pins and 2 rear stabilising pins.

v Gently push the accessory into the engine. Keep the 3 locating pins
& the 2 stabilising pins aligned with their respective docking positions.

LINE-UP 2 REAR STABILISER
PINS, AS ARROWS INDICATE

APPLY GENTLE HORIZONTAL
PRESSURE WITH AN OPEN-
HANDED FLAT-PALM, AS ARROW
INDICATES AND LOCK-IN

DO NOT... APPLY SEVERE
DIAGONAL DOWN-WARD
PRESSURE AS ARROW INDICATES.
DOING SO MAY DAMAGE

THE EVO-SYSTEM

v' Itis very important that the accessory is guided into position exactly
along the axis of the locating sockets (in the Uni-coupling) and the
stabilising sockets in the deployed Mounting Frame.

V" Be gentle and patient, the coupling is precisely engineered
and no great force is required to connect the accessories.

V" Firmly push the engine and accessory together
until the’click’ of docking is heard.

*Generic images shown to i the Evo-System’s ionali
Engine and outputs may vary according to market destination.



A COLLEGAMENTO DELL'USCITA GUIDA DI RIFERIMENTO RAPIDA

v" Rimuovere i coperchi di protezione dell’accoppiamento.
ALLINEARE | 3 PERNI DI
POSIZIONAMENTO, COME v Tenere I'accessorio per il suo telaio esterno e installarlo sul motore.
INDICATO DALLE FRECCE
v" Allineare visivamente i 3 perni di centraggio e i 2 perni stabilizzanti posteriori.
v’ Spingere delicatamente I'accessorio nel motore. Tenere i 3 perni di centraggio e i 2
perni stabilizzanti allineati con le loro rispettive posizioni di fissaggio.
ALLINEARE | 2 PERNI POSTERIORI V" Emoltoimportante che I'accessorio venga guidato in posizione esattamente lungo
IE:‘EI;':'SL\:_‘T)A::\ILIEEZ:;?EE'ECOME I'asse dei pernidip 1to (nell’accopp universale) e i perni stabilizzanti
distribuiti nel telaio di montaggio.
v’ Siate delicati e pazienti. L'accoppiamento & progettato in modo preciso
e non é necessaria nessuna grande forza per collegare gli accessori.
v

APPLICARE UNA LEGGERA PRESSIONE
ORIZZONTALE CON IL PALMO

PIATTO DELLA MANO APERTA,

COME INDICATO DALLE FRECCE

E BLOCCARE

NON... APPLICARE UNA FORTE
PRESSIONE DIAGONALE VERSO IL
BASSO COME INDICATO DALLE FRECCE.
OPERANDO IN QUESTO MODO,

SI DANNEGGERA L'EVO-SYSTEM!

Spingere con fermezza il motore e gli accessori insieme \ fino a che non si ode il
‘click’ di fissaggio.

—

che la

funzionalita dell’Evo-Syst

Motore e uscite possono variare a seconda della destinazione sul mercato.

A UITVOER AANSLUITEN BEKNOPTE HANDLEIDING

LINE-UP 3 OPLEGPENNEN,
ZOALS DE PIJL AANGEEFT

Verwijder de koppelingsbescherming.

Houd de accessoire vast aan het externe frame en plaats het voor de motor.

Stem de 3 oplegpennen en 2 achter-stabilisatiepennen op elkaar af.

Druk de accessoire voorzichtig in de motor. Houd de 3 oplegpennen en 2
stabilisatiepennen op een lijn met hun overeenstemmende dockingposities.

LINE-UP 2 ACHTER-STABILISATIEPENNEN,
ZOALS DE PIJL AANGEEFT

VOER VOORZICHTIG HORIZONTALE
DRUK UIT MET EEN DE PALM VAN EEN
OPEN, PLATTE HAND, ZOALS DE PlJL
AANGEEFT EN VERGRENDEL

NIET DOEN... ZWARE DIAGONALE DRUK
NAAR BENEDEN UITDRUKKEN, ZOALS
DE PIJL AANGEEFT. DIT KAN HET
EVO-SYSTEM BESCHADIGEN!

Het is zeer belangrijk dat de accessoire precies langs de as van de locatieaansluitingen
(in de uni-koppeling) en de stabilisati luitingen in het e montageframe
wordt geleid.

g¢€p

Wees voorzichtig en geduldig, het koppell y is nauwkeurig ontworpen en er
is geen grote kracht nodig bij het aansluiten van de accessoires.

Druk de motor en de accessoire stevig in elkaar totdat u de ‘klik’ van het
aansluiten kunt horen.

&E V=

Motor en uitvoer kunnen v

van de fi ionalif
kelijk van de

voor het il

it van het Evo-Syste

A LIGACAO DE SAIDA GUIA DE CONSULTA RAPIDA

TAL COMO INDICA A SETA,
E BLOQUEIE

NAO... APLIQUE MUITA
PRESSAO DESCENDENTE
DIAGONAL TAL COMO INDICA
A SETA. AO FAZE-LO, PODE
DANIFICAR O SISTEMA EVO!

n = V' Retire a tampa de protecc¢io da unido.
PINOS DE LOCALIZACAO DE
ALINHAMENTO 3, TAL COMO v" Pegue no acessorio pela sua estrutura externa e coloque-o no motor.
INDICAM AS SETAS
v" Visualmente, alinhe os 3 pinos de localizacéo e os 2 pinos de estabilizagao traseira.
v Empurre, com cuidado, o acessério para o motor. Mantenha os 3 pinos de localiza¢ao e
os dois pinos de estabilizacao alinhados com as suas respectivas posicoes de colocagéo.
E PINOS ESTABILIZADORES V" E muito importante que o acessério seja guiado para a posi¢ao
TRASEIROS DE ALINHAMENTO exactamente ao longo do eixo dos suportes de localizacao (na Uni-uniao)
3, TAL COMO INDICAM e os suportes de estabilizacao na Estrutura de Montagem utilizada.
AS SETAS
v Tenha cuidado e seja paciente, a uniao foi concebida de forma precisa
e nao é necessaria muita forca para conectar os acessorios.
" v Empurre com firmeza o acessério e o motor em conjunto
B :r):ggf\ll'lj'm.ALrgEElzsAAé)OM até que seja ouvido o “clique” de colocagéo.
A PALMA DA MAO ABERTA,

—
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*Imagens genéricas mostradas para ilustrar as funcionalidades do Sistema Evo.
0 motor e as saidas poderdo variar de acordo com o mercado.

A PRIPOJTE VYSTUP RYCHLA REFERENCNA PRIRUCKA

. V' Odstrante ochranny kryt spojky.
ZORADTE 3 LOKALIZACNE
KOLIKY, TAK AKO V" Drite prisludenstvo za externy ram a dajte ho do motora.
UKAZUJU SiPKY
v Vizualne spojte 3 lokalizaéné koliky a 2 stabilizaéné koliky.
v Jemne vtlaéte prisluSenstvo do motora. Nechajte 3 lokalizaéné koliky
a dva stabiliza¢né koliky spojené na svojich dokovacich poziciach.
ZORf‘DTE 2 STABILIZA'CE‘{E v Jevelmi délezité, aby bolo prislus vo dané do svojej pozicie presne podIa osi
KOLIKY, AKO UKAZUJU SiPKY lokaliza¢nych kolikov (v univerzalnej spojke) a stabiliza¢nych kolikov v rime prislusenstva.
v Budte jemny a trpezlivy, spojka je presne skon$truovana
a nie je nutna ziadna vécdsia sila na pripojenie prislusenstva.
v

POUZITE JEMNY HORIZONTALNY
TLAK S OTVORENOU DLANOU,
TAK AKO UKAZUJU SiPKY

A UZAMKNITE

NE... POUZIVAJTE DIAGONALNY,
DOLE SMERUJUCI TLAK, AKO
UKAZUJU SiPKY. MOHLI BY

STE POSKODIT EVO-SYSTEM!

Jemne spojte motor a prislusenstvo, kym nezapocujete “kliknutie”.

*VSeobecné obrdzky pre zobrazenie funkcie Evo-System.
Motor a vykon sa mézu lisit podla miesta trhu.

A KOBLE TIL UTTAK HURTIGVEILEDNING

V" Fjern dekselet som beskytter koblingene.

n PLASSER 3 STYRETAPPER

SLIK PILENE VISER

v

Ta tak i tilbehgret i dets ytre ramme og hold det opp mot motoren.

v

Se etter at de 3 styretapp og2r f iftene er pa linje.

Dytt tilbehgret forsiktig inn i motoren. Hold de 3 styretappene og
2 rammefestestiftene pa linje med sine respektive dokkingsstasjoner.

PLASSER 2
RAMMEFESTESTIFTER
SLIK PILENE VISER

PAF@R FORSIKTIG JEVNT
PRESS MED EN APEN, FLAT
HANDFLATE SLIK PILEN
VISER OG LAS.

IKKE... PRESS HARDT
NEDOVER SLIK PILEN
VISER. DETTE KAN SKADE
EVO-SYSTEMET!

Det er veldig viktig at tilbehgret dyttes ngyaktig pa plass langs aksen til
kontaktpunktene til styretappene (i Uni-koblingen) og kontaktpunktene
til f tiftene i for tilbehor.

ingsr

Vzer forsiktig og tdlmodig, koblingen er noyaktig utformet og man
trenger ikke bruke mye kraft nar man kobler til tilbehoret.

Dytt motoren og tilbehgret bestemt sammen til du horer "klikket”
som betyr at dokkingen har veert vellykket.

*Generiske bilder er brukt for d il Ey

Motor og uttak kan variere alt etter hvor forhandler befinner seg.

A ZALACZANIE URZADZENIA NACZEPNEGO ABC UZYTKOWNIKA

PLASKA DLONIA W KIERUNKU
POZIOMYM (PATRZ STRZALKA)
1DOCISNI

NIE... STOSUJ SILY POPYCHAJAC
UKOSNIE W DOL (PATRZ
STRZALKA). MOZESZ
USZKODZIC EVO-SYSTEM!

n V" Usun pokrywy ochronne tacznika.
DOPASUJ 3 KOLKI USTALAJACE
(PATRZ STRZALKA) V' Trzymaj element akcesoryjny za jego zewnetrzna rame i dopasuj do pozi ilnik
v Wizualnie dopasuj 3 kotki ustalajace i 2 tylne kotki stabilizujace.
V" Polacz obie czesci delikatnie wsuwajac element akcesoryjny do
jednostki silnika. Utrzymuj 3 kotki ustalajace i 2 kotki stabilizujace
E w pozycjach dopasowanych do miejsc, w ktérych nalezy je umiescic.
DOPASUJ 2 TYLNE KOLKI
STABILIZUJACE (PATRZ V' Bardzo wazne jest, by element akcesoryjny prowadzi¢ na miejsce doktadnie wzdiuz
STRZALKA) osi otworéw ustalajacych (w Uni-ztaczce) i otwordw stabilizujacych w roztozonej
ramie montazowej.
V' Badztagodny i cierpliwy, ztacze zostato precyzyjnie zaprojektowane
i podiaczenie elementu akcesoryjnego nie wymaga sity.
B DELIKATNIE POPCHNIJ OTWARTA v" Mocno dociénij oba elementy: silnik oraz element akcesoryjny,

do momentu, gdy ustyszysz, klikniecie” i elementy si¢ zakleszcza.

* Standardowe rysunki ukazujq funkcjonalnosé Evo-Systemu.

Silnik i

moggq sie rézni¢ w zaleznosci od rynku docelowego.

A NOACOEANHEHME BbIXO[HOTO YCTPOACTBA KPATKOE CPABOYHOE PYKOBO/ICTBO

HE... TIPUMEHANTE CUJIbHOE

v CHAMMTE 3aLUTHYIO KPbILWKY CO@AVHEHUS.
MOMECTUTE 3 YCTAHOBOYHbIX
LWTUOTA TAK, YTOBbI X NO3ULIUN V' TMpunpaepxuBaiite akceccyap 3a ero HapyXXHyI0 pamy U NPUCTaBbTe ero K ABuraTenio.
COBMAJANU, KAK MOKA3AHO
CTPENKAMU V' Bu3yanbHO BbIPOBHANTE 3 yCTAHOBOUHbBIX WTNdTa 1 2 3aAHNX
cTabunusaumoHHbix wWrudra.
V' AKKYpaTHO NOATONKHUTE aKceccyap B ABUratensb. [lepxute 3 yCTaHOBOYHBIX U
2 cTabunmsaumoHHbIX WTNdTa B I coBnagaioLem ¢ nx
MOMECTUTE 2 3AAHUX b
CTABUIU3ALMOHHbBIX LUTUDTA TAK,
YTOBbI UX NO3ULIUK COBMAJANN, V' OueHb BaXHO, 4To6bl akceccyap 6bin HanpaBeH B NO3MLMIO TOYHO MO OCU YCTAHOBOUHbIX
KAK MOKA3AHO CTPEJIKAMU rHesq (B YHU-My$Te) 1 cTabnNmnsaLmoHHbIX FHe3 A B p /i MOHT i pame.
V' BypabTe aKKypaTHbI U TEPMeNmnBbI, CTbIKOBKA TOYHO CKOHCTPYMPOBaHa
1 He TpebyeT 60M1bLLION CUNbI ANA NOACOEANHEHUA aKCecCyapoB.
B MPUMEHUTE NNETKOE
v Kpenko coxmuTe ABUratenb U akceccyap BMecTe 40 Tex nop,
rOPI/I3OH'I:AJ1bHOE HAAABJINBAHUE Kak 6ypet yc ‘wenyoK’ cTbl
OTKPbITOU JIAAOHbIO PYKW,
KAK MOKA3AHO CTPEJIKAMU,
W 3ALLUENKHUTE

RIKTA IN DE 3 STYRSTIFTEN,
ENLIGT PILARNA

AWATOHAJIbHOE AABJIEHUE,
KAK MOKA3AHO CTPEJIKAMU.
3TO MOXET NPUBECTU K
MOBPEXAEHUIO EVO-SYSTEM! *B yenax unniocmpayuu ‘mu Evo-Syst obuwue
u 0 ticmea mozym A1 8 38UCUMOCMU OM CNeyupuUKU poIHKA.
A ANSLUT UTTAG SNABBGUIDE
v

Ta bort kopplingens skyddslock.

Hall tillbehoret genom sin yttre ram och skjut upp den till motorn.

Anpassa visuellt de 3 styrstiften och 2 bakre stabiliserande stiften

Tryck forsiktigt in tillbehoret i motorn. Hall de 3 styrstiften och de 2
stabilisatorstiften i inriktade med sina respektive dockni itioner.

RIKTA IN DE 2 BAKRE
STABILISATORSTIFTEN,
ENLIGT PILARNA

ANVAND LATT HORISONTELLT
TRYCK MED EN OPPEN PLATT
HANDFLATA ENLIGT PILEN
OCHLASIN

LAT BLI ATT... ANVANDA HART
DIAGONALT TRYCK NEDAT ENLIGT
PILEN. ATT GORA DET KAN
SKADA EVO-SYSTEMET!

Det ar mycket viktigt att tillbehdret styrs in i lage exakt langs axeln av styrhylsorna
(i universalkopplingen) och stabilisatorhylsorna i den utféallda monteringsramen.

Var forsiktig och talmodig kopplingen &r exakt konstruerad och
ingen stor kraft kréavs for att ansluta tillbehoren.

Tryck fast motorn och tillbeh6ret med varandra tills ett “klick”
for dockning hors.

*Generiska bilder som visas for att il Ey

Motor och uttag kan variera b pa



